Sajat bazis hasznalata Mavic 3 E RTK drénhoz.

A nappali érakban (tdbbnyire 9-15 6ra kdzott) és féleg a téli honapokban GNSS vevénk —
beleértve természetesen a Mavic 3 E RTK dronba épitett GNSS vevét is - halozati rover
uzemmaodban nehezen éri el az RTK FIX minéségi poziciét, és ha el is éri, a kiszamitott
pozicié a kijelzdbn megjelend kis kozéphiba ellenére pontatlan, akar 10-150 cm hibat is
tartalmazhat.

Ennek okairdl és a megoldasi javaslatokrol az alabbi linken talal informaciot.

http://geomentor.hu/bosszankodsz-mert-nem-fix-poz-ci

Kérem mindenképpen olvassa el!

A fenti linken talalhatd cikkben az utolséként emlitett megoldasi javaslat a sajat bazis
hasznalata halézati (Lechner, Corrigo) korrekcid helyett. Az alabbi leiras alapjan a Satlab
SL700, SL900, TR7 és Freyja, valamint a Hi-Target V200, iRTK4 és iRTKS5 tulajdonosok
sajat vevodjuket is hasznalhatjak bazisként a dron RTK tzemmddjahoz sziukséges korrekcio
el6allitasara, amennyiben az adatgyUjtést SHCxx vagy iHand-xx tipusu Android készulékkel
végzik. Valoszinlileg hamarosan talalunk megoldast azok szamara is, akik nem a fenti
osszeallitasu RTK roverrel végzik méréseiket.

1. Allitsa fel a geodéziai vevét egy ismert koordinataju geodéziai alapponton.

a. Ha van ismert alappont, akkor a Munka/Pontlistak/Bazispont lapon a +Uj
gombra mutatast kdvetéen tarolja a koordinatait. Figyelien arra, hogy az E
sorba az X koordinata irando!

b. Ha nincs ismert pont a munkateruleten, akkor el6szor hatarozzon meg egyet
geodéziai vevidjevel, halozati RTK korrekcioval. Az alappont meghatarozast
— azert, hogy ne szembesuljon a fenti els6 bekezdésben emlitett problémaval
— végezze el a kora reggeli 6rakban. Ajanlott ehhez a Satsurv illetve a Hi-
Survey alkalmazas Mérés menujében talalhaté Preciz mérés programot
hasznalni. Ha meégis inkabb a gyorsabb Pont mérés funkciot hasznalja, akkor
a biztonsag kedvéért a pont meghatarozasa utan takarja le kezével az
antennat, hogy az RTK FIX allapot megsziinjon, majd amikor ismét Fix lesz,
tarolja a poziciot még egyszer. Csak akkor fogadja el az 1. vagy a 2. mérés
eredmeényét (még jobb: ennek kdzépértékét), ha egyik koordinataban sincs 2
cm-nél nagyobb eltérés.

2. Ha most még Bluetooth-al kapcsolodik az adatgyUjté a vevéhoz, akkor valassza az
Eszkdz menluben az Eszkoz tételt. A kovetkez6 lépésekben az eddig megszokott
Bluetooth helyett a WiFi kapcsolatot fogjuk hasznalni az adatgyjté és a vevo kozotti
kapcsolathoz (ezért korlatozodik ez a megoldas a fentebb felsorolt vevd és adatgyjtd
tipusokra).

3. Ha most még Bluetooth-al kapcsolodik az adatgyiijté a vevéhoz, akkor mutasson a
Lecsatolas gombra, majd az OK-ra.

4. A Tipus listabol valassza a WiFi lehet6séget. (Ha ez a lehet6ség nem jelenik meg a
listaban, akkor el6szor frissitenie kell a Satsurv ill. a Hi-Survey alkalmazast a 2.2.0
vagy annal is Ujabb valtozatra.)

5. Mutasson a Csatlakozas gombra. Ha megjelenik egy kis ablakban az ,Aktualis
csatlakozd WiFi: xxxx. Biztosan kapcsolddik?” kérdés, és az xxxx helyén nem a
geodéziai vev gyari sorszama van, akkor az Egyéb, ha a vevd sorszama van, akkor
az OK gombra mutasson.

6. Ha az Egyéb gombra mutatott, akkor a megjelend ablakban kapcsolja be a WLAN-t,
és inditsa el a keresést az alul talalhaté WIF| keresés gombbal. A keresés végeén



mutasson a listaban a vevé gyari szamara, majd az ,Igen” gombra (jelszo, vagy WiFi
kulcs: 12345678).

7. A csatlakozas akkor sikeres, ha a vev6 ezt be is mondja, illetve ha az Eszk6z ablakba
visszatérve az antenna grafika alatt megjelenik a vevd gyari szama, a munka mad,
és a firmware verzi6ja. Ha ezek nem jelentek meg, akkor ismételje az 5. ponttdl.

8. Lépjen vissza a fdbmenuig, és valassza az Eszk6z menuben az Egyéb tételt.

9. Valassza a ,Bazis allomas diff. adat tovabbitas” (Base Station Diff Data

Transmission) lehet6séget.

10.Jeldlje ki az ,Adott pont” (Set by point) lehet6séget.

11.A ,Poz. mentés’-t nem szikséges bekapcsolni, de bekapcsolhatja.

12.Alul kapcsolja be az EKM lehet6séget (ez nem feltétleniil szilkséges, csak a
megszokas miatt ajanlott).

13.A Jelmag rovatba irja be az antenna magassagot (az arboc hegye és a vevé legalso
pontja kozotti fuggbleges tavolsag). Ha az 1. pontban végzett pontbemérés ota a
vevld nem lett elmozditva a helyérdl, akkor itt ugyanazt az értéket kell megadnia, mint
amit a pont bemérésekor jelmagassagként (arbocmagassagként) megadott.

14.Mutasson a Pozicié sor jobb szélén megjelend tablazat ikonra, és a megfelel6 pont
kategoria ablakban mutasson a bemért (esetleg kézzel betarolt) pontra.

15.Ellenérizze még egyszer a lapon talalhaté beallitdsokat. Ha minden rendben van,
akkor tolja az ,Adat atvitel megnyitasa” kapcsolét balrol jobbra.

16.Jegyezze fel a megjelend IP cimet és portszamot (valoszintleg 192.168.20.100 és
2101).

17.Hagyja az SHC vagy iHand adatgy(jt6t a vevé mellett, ne kapcsolja ki, ne lépjen ki
az IP cimet mutato ablakbdl.

18.A Mavic 3 E RTK dron taviranyitojan huzza az ujjat a kijelz6 fels6 szélétdl lefelé.

19.A megjelend ablakban mutasson a WiFi ikonra.

20.Csatlakozzon a bazis vev6hoz a listaban megjelené gyari szamra mutatassal (jelszo,
vagy WiFi kulcs: 12345678).

21.A dron taviranyitojanak kezd6 ablakaban mutasson a DJI PILOT gombra, majd
valassza az Enter Camera Wiev-t, végul az X-el zarja be az ablakot.

22.Mutasson a ... gombra, majd az RTK-ra. Kapcsolja be az ,RTK positioning”-ot.

23.Az RTK Service Type listaban valassza a Costum Network RTK-t. Fényképezze le
a halozati (Lechner vagy Corrigo) beallitasokat, hogy visszaallithassa, ha késébb
azzal szeretne dolgozni.

24.Az NTRIP Host sorba irja be a 16. Iépésben megjelenitett IP cimet.

25.A User és a Mount Point sorokba irja be a bazis vevé gyari sorszamat (csak a
szamokat).

26.A Password sorba ezt irja: 123456

27.Mutasson a Save gombra.

28.A bazis adatgydjt6jén megjelenik a dron IP cime. Egy percen belil a drén
taviranyitojan DGPS-re, Float.ra végul FIX-re valtozik a pozicié min6sége.

29.Lépjen vissza a nyitdlapra, valassza a Flight Route-t, és folytassa a szokott médon.

Tovabbi tanacsok:

A. A bazis vevé a munkaterulet legnyitottabb helyén legyen. Ha lehet helyezze
kimagaslo pontra.

B. A dron tavvezérljével ne tavolodjon el nagyon a bazis vevotdl. A WiFi
hatotavolsagara nem tudunk adatot adni, prébalja ki rover Gzemmaodban (nem kell,
hogy RTK FIX legyen a pozicid) hogy milyen tavolsagon szakad meg a kapcsolat.

C. El6fordulhat, hogy egyes vev6k esetében az 6. Iépésnél nem jelenik meg a listaban
a vevO gyari szama. Ekkor javasoljuk a WiFi ki, majd bekapcsolasat és a keresés
ujbdli inditasat, esetleg tobbszor is. Ha igy sem jon létre a kapcsolat, akkor pedig az



Android operacios rendszer kezel6fellletén a Beallitasok/Halézat és internet/Wifi
ablakban probalja meg a WiFi kapcsolat létrehozasat.

D. Ha bazisként val6 hasznalata utan ismét roverként szeretné hasznalni a vevét, akkor
maradhat a WiFi kapcsolatnal, vagy visszatérhet a Bluetooth-hoz. Természetesen
csak akkor hasznalhatja rover Gzemmodban is a WiFi-t az adatgyUjté és a vevd
kozotti kummunikacidhoz, ha az internetet a vevébe vagy az adatgydjtébe helyezett
SIM kartya segitségével éri el, nem pedig az adatgyijtéhoz WiFi-vel csatlakozé
hotspoton keresztul. Tanulja és szokja meg a megfelel6 kapcsoldédasi eszkoz
valtogatasanak modjat az Eszk6z menu Eszkoz tételében.

Egy révid angol nyelvi vided megtekinthet6 errél itt:

https://1drv.ms/v/s!AusBm6k90fmOuHr yNBKEUo7MffJ?e=I05{Df

Pecs, 2023.05.13

Varga Zoltan



